
DÉTECTION & IDENTIFICATION
Voir l’invisible, reconnaître les menaces

 
 

 

 

 

3 DÉFIS MAJEURS
- Alléger les combattants et compacter
 des systèmes embarqués
- Réduire la charge cognitive
 et psychologique des opérationnels
- Détecter / identifier l’adversaire avant
 d’être soi-même détecter

3 AXES D’INNOVATION
- La miniaturisation des senseurs, 
 plus portables et peu énergivores
- L’assistance à la détection 
 et l’identification des cibles
- La vision tout-temps et au travers
 des masques

DISPONIBILITÉ, FIABILITÉ,
MAINTENABILITÉ

COÛT GLOBAL 
DE POSSESSION

RADAR DE DÉTECTION 
ET DE POURSUITE

Filtrage particulaire 
en radar • projet DSI

Résonateur HBAR • ORAGE

DÉTECTION 
DES AGENTS BIOLOGIQUES

Laser ultraviolet continu • projet LUC

TRAITEMENTS D’IMAGES
Détection de cibles 
par analyse multi-spectrale • projet MultiD

Détection de cibles 
par reconstruction “3D” • DatDriv3D

SYSTÈMES OPTRONIQUES
Caméras IR compactes   
• projet TEMOIN

Détecteurs IR • thèse

VISION NOCTURNE
Caméra couleur Jour/nuit 
• projet Kameleon

OBSERVATION   
SOUS LE FEUILLAGE

Lidar et images 3D • thèse
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