SYSTEME DE LOCALISATION
A;OUSTIGUE DE TIREUR EMBUSQUE

Ce nouveau systeme permet de déterminer la position d’un tireur
—~ embusqué, d’apres le bruit émis par son arme

E) Son principe : un arrangement tridimensionnel de micros
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i e o) Lorsqu’une balle est tirée, le systeme détecte la provenance du coup - et
M‘ D en comparant le son entendu par chaque micro. ,
h:ﬁ = L i Il en déduit la source du bruit, avec une précision inférieure a 5° a '
,_ a4/’ partir d’un véhicule en mouvement :
o 5 L’arme du tourelleau télé opéré (TOP) du véhicule de I’avant blindée

~ (VAB) est orientée automatiquement vers la cible ainsi repérée
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Détection de Tir :

Identification de Calibre par deux classes : 7.62 mou>7.62m

Azimut véhicule stationnaire : +2°
Azimut véhicule en mouvement : +5°

Elévation : +5°

Gamme de détection : En hausse de 1000 m

Erreur de Position :



